Перелік типових питань з дисципліни 
1. Поняття похибки. Джерела виникнення похибок. 
2. Поняття абсолютної та відносної похибки обчислень.
3. Оцінка похибки суми та різниці при обчисленні наближених чисел.
4. Оцінка похибки добутку та частки.
4. Визначення кількості значущих цифр для отримання результатів обчислення із заданою точністю.
5. Поняття обумовленості матриці. Міра обумовленості матриці.
6. Розклад матриці на трикутні.
7. Метод Гауса розв’язання систем лінійних рівнянь.
8. Метод LU-розкладу розв’язання систем лінійних рівнянь.
9. Обчислення оберненої матриці. Розв’язання системи лінійних рівнянь з матричного рівняння.
10. Метод простих ітерацій розв’язання систем лінійних рівнянь.
11. Метод Зейделя розв’язання систем лінійних рівнянь.
12. Поняття нерухомої точки.
13. Метод простих ітерацій для визначення коренів нелінійного рівняння.
14. Метод дихотомії та хибного положення.
15. Метод січних.
16. Метод Ньютона розв’язання нелінійних рівнянь та систем рівнянь.
17. Метод Стефенсена розв’язання нелінійних рівнянь.
18. Методи вищих порядків відшукання коренів нелінійних рівнянь.
19. Числові ряди. Ряд Тейлора. Застосування ряду Тейлора у наближених обчисленнях.
20. Обчислення значень поліномів. Схема Горнера.
21. Поняття задачі інтерполяції та екстраполяції.
22. Інтерполяційний поліном Лагранжа.
23. Інтерполяційні поліноми Ньютона (інтерполяція вперед і назад).
24. Розклад Паде.
25. Методи згладжування. Метод найменших квадратів.
26. Поняття сплайну. Його основні характеристики.
27. Апроксимація функції кубічним сплайном.
28. Методи визначення нахилів для кубічного сплайну.
29. Формули чисельного диференціювання. Застосування поліному Лагранжа для чисельного диференціювання.
30. Формули прямокутників чисельного інтегрування.
31. Формула трапецій чисельного інтегрування.
32. Формула Сімпсона чисельного інтегрування.
33. Постановка задачі Коші. Класифікація крайових умов.
34. Поняття функції нев’язки. Розвязок неоднорідної задачі Коші.
35. Метод рядів Тейлора розв’язання диференційних рівнянь.
36. Метод Ейлера розв’язання диференційних рівнянь.
37. Методи Рунге-Кутта.
38. Модифікації методів Рунге-Кута.
39. Метод калокацій розв’язання крайової задачі.
40. Інтегральний метод найменших квадратів розв’язання крайової задачі.
41. Дискретний метод найменших квадратів розв’язання крайової задачі.
42. Характеристика методів розв’язання диференційних рівнянь у часткових похідних.
Таблиця оцінювання тестових знань
	Кількість правильних відповідей
	Оцінка

	
	За шкалою ECTS
	За національною шкалою

	9-10
	4,75-5,0 (А)
	5 (відмінно)

	8
	4,25-4,75 (В)
	4 (добре)

	7
	3,75-4,24 (С)
	4 (добре)

	6
	3,25-3,74 (Д)
	3(задовільно)

	5
	3,0-3,24 (Е)
	3(задовільно)

	0-4
	2,0 (FX)
	2(незадовільно)
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ТЕСТОВЕ ЗАВДАННЯ № 1
	ПИТАННЯ
	ВАРІАНТИ ВІДПОВІДЕЙ

	1. Який тип похибки краще характеризує наближення числа π?
	А – абсолютна;
Б – відносна;

	2. Який тип апроксимації береться для обчислення значень табличних функцій?
	А – екстраполяція;
Б – інтерполяція;
В – сплайн-апроксимація; 
Г – метод найменших квадратів.

	3. Якого порядку є метод дихотомії для розв’язання нелінійних рівнянь?

	А – нульового;
Б – першого;
В – другого;
Г – третього.

	4. Якій умові повинна задовольняти матриця, що задає систему лінійних рівнянь для збіжності методу простих ітерацій?
	А – симетричність;
Б –норма <1;
В – норма >1;
Г – бути стрічковою.

	5. До якого типу відноситься диференційне рівняння у часткових похідних: 
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	А – еліптичного;                                       
Б – параболічного;
В – гіперболічного;                              

	6. Обчислити значення виразу:  
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 – наближені числа з вірними значущими цифрами, а 
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 – точне, де 
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, для обчислення 
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 використати калькулятор або еквівалентні формули. Оцінити похибки операцій, записавши їх у таблицю.
	А – -6,0210±0,0001;
Б – -6,02±0.01;
В – -6±0,02 .
Г – -6,02±0.005

	7. Визначити до якого знаку необхідно обчислити 
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, що б похибка результату не перевищувала 0,1%?
	А – 2-го;
Б – 3-го;
В – 4-го;
Г – 5-го.

	8. За даними таблиці побудувати інтерполяційний многочлен Лагранжа 
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	А – 
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Г – 
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	9. Визначити:
а) чи буде збігатись метод простих ітерацій для рівняння:
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  б) характер збіжності, якщо в якості початкового наближення взяти значення 
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	A) А – збігається;
    Б – розбігається;
    В – невизначено.
Б) А – пряма;
    Б – коливальна.


	10. Знайти наближене значення визначеного інтеграла з точністю до 
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використовуючи формулу Сімпсона.

	А –-0,524;
Б – 1,02;
В – 0,178
Г –  0,476
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